TECHNISCHES DATENBLATT | OPTIONEN & LIZENZEN

Plattform MX6

Softwareoption S000
Counter Encoder Interface

1 Identifikation

Identifikation

Optionskennung S000

Bestellnummer S-05000201-0000

Kurzbezeichnung Counter Encoder Interface

Kurzbeschreibung Mit Hilfe dieser Softwareoption ist es méglich, lokale Eingénge als schnelle Counter oder

Encoder Eingange zu betreiben.

Revisionskennung Dokument V3.0

2 Systemvoraussetzungen und Einschrankungen

Systemvoraussetzungen und Einschrankungen

Unterstitzte Plattformen oder Berghof SPS Gerate der MX6 Plattform (z.B.: CCs, DCs).
Geréte Weitere Informationen bezuglich Verfugbarkeit und Kompatibilitat finden Sie im
Produktkatalog im Abschnitt Optionen.

Firmware MX6-SPS ab Version 1.7.1, CODESYS ab 3.5 SP7 Patch 4

Weitere Anforderungen — Hardwareseitige Unterstiitzung fiir Counter/Encoder Funktion durch das Gerét.

Fir genaue Informationen bezlglich Verfligbarkeit, Anzahl und weiterer technischer
Einzelheiten der Counter und Encoder-Funktionen konsultieren Sie bitte das Hand-
buch des Gerats.

Einschrankungen

BERGHOF
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3 Produktbeschreibung

Mit dieser Softwareoption ist es moglich dezidierte Eingédnge von SPS Geraten der MX6 Baureihe als Counter- oder Encoder-
Eingange freizuschalten.

Abhé&ngig von der Hardware sind bis zu zwei Counter- und zwei Encodereingdnge mit einem Capture unterstitzt. Fir diese kon-
nen verschiedene Betriebsarten und Kombinationen gewahit werden. Uber die 10 Beschreibung der Gerate wird die der Coun-
ter/Encoder Funktionalitat direkt in CODESYS parametriert. Weiterhin ist die Parametrierung der Betriebsarten tiber die Berghof
Extension-Bus Bibliothek aus der SPS Applikation méglich.

Es kénnen beispielsweise folgende Konstellationen gewahlt werden:

CODESYS Betriebsmodus Counter IN (C1) Counter IN (C2) Counter IN (C3) Counter IN (C4)
Counter/Encoder 0 Counter Up UP - - [CAPTURE]
Counter/Encoder 0  Counter UpDown UP DOWN - [CAPTURE]
Counter/Encoder 0 Pulse Direction PULSE DIRECTION [CAPTURE]
Counter/Encoder 0 Encoder A B - [CAPTURE]
Counter/Encoder 1 Counter Up - - UP

Counter/Encoder 1 Counter UpDown - - UP DOWN
Counter/Encoder 1 Pulse Direction - - PULSE DIRECTION
Counter/Encoder 1 Encoder - - A B

Anmerkung: Lediglich Counter/Encoder 0 besitzt die Capture Funktionalitat. Der Capture Eingang ist mit dem Counter/Encoder 1
Eingéngen kombiniert. Bei der Benutzung der Capture Funktionalitat ist damit Counter/Encoder 1 Funktion eingeschrankt.

4 Technische Daten

Technische Daten

Funktionen Counter Up, UpDown, Pulse Direction, Encoder, Capture

Signalfrequenz Bis zu 500kHz
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5 Quick Start Guide

Im Folgenden wird kurz dargestellt, wie die Counter/Encoder Funktionalitdt unter CODESYS parametriert und wie darauf zugegrif-

fen werden kann.

5.1 Hinzufiigen der 10 Beschreibung

Zunachst muss der Steckplatz fir die internen 10 Karten im Geratebaum mit der CODESYS Funktion ,Add Device’ hinzugefiigt

werden:
Devices > o x i) Library Manager x | ] Device
=-3) CounterDemo S pddd tik, S Dalebe Lk D : Diataite | F3 Dlocabalaase | @010 :
o E P : TR
=i Device (Berghof MX6 Control) — [ Add Device
=80 PLC Logic N R
=} Application #1| Name: I0_Slot_t1
m Library Manager & Action:
[E] pLc_PrG (PRG & , :
i it—] _PRG (P )A ¢ @ Append device *) Update device

Enter a string for a fulltext search in all devices... = Vendor: [Befwgf,gutomatjon GmbH

(@ 10_Slot (10 Slot)
K <Empty> (<Empty>)
K <Empty> (<Empty>)

Name Vendor Version  Description

= \_B Miscellaneous
Fjj Berghof EBUS internal bus Berghof Automation GmbH 1.1.0.0 Berghof EBUS internal bus

=T =i, o

e
— [ 10 Slot

Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 I0SLOT

Auf den ersten Steckplatz wird nun die passende 10 Beschreibung tiber die Funktion ,Plug Device' gesteckt.
In diesem Fall wéhlen wir die Maximalbeschreibung:

Devices v & Xx m Library Manager X | [f] Device
=) CounterDemo T 4 pe s Dialeso tit san 3 Detaite | F3 Dlacabald e i
ekt ; Tap T -
= Device (Berghof MX6 Control) ~— [ Plug Device
=& PLC Logic N;
= ﬁ Application & Name: XBIO_DI40_DO40_AI12_AO8_CNT4
m Library Manager . Action:
£] PLC_PRG (PRG] a +
r:l = ® )_ @ Plug device (©) Updatedevice
+-(i84 Task Configuration &

= {110 _Siat 00 Siot) Enter a string for a fulltext search in all devices... = Vendor: [Baghofmmaﬁm GmbH
M XBI0_DI40_DO40_AI12_AOB_CNT4 (xBI0 DI ||
Version  Description

K <Empty> (<Empty>) Name Vendor

= \_l_] Miscellaneous
f_'ﬂ XBIO Berghof IO Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 XBIO max IO - Berghof PLC Devices

m XBIO DC20XX-Basic Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 XBIO DC2000-I0 for Berghof PLC

1 |jj XBIO DI40/DO40/AI12/A08/CNT4 Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 XBIO DI40/DO40/AI12/A08/CNT4 - Berghof PLC Devices I
B l XBIO DI40/DO40/CNT4 Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 xﬁo DI40/DO40/CNT4 - Berghof PLC Devices

|jj XBIO DI8/DO8/AIU4/CNT2 Berghof Automation GmbH 1.2.0.3 XBIO DI8/DO8/AIU4/CNT2 - Berghof PLC Devices

Anmerkung: Die 10 Beschreibungen der XBIO Module sind soweit untereinander kompatibel, dass auch 10 Beschreibungen auf
Geraten genutzt werden kdnnen, die mehr Funktionalitét besitzen, als die darunterliegende Hardware wirklich bietet. Nicht vorhan-
dene IOs werden wéhrend des Betriebs nicht veréandert und bleiben in ihrem Ausgangszustand. Somit ist die gleiche SPS Applika-
tion ohne Anderung der 10 Konfiguration auf Hardware mit verschiedenen Ausbaustufen nutzbar.

Genauso ist auch eine kleinere 10 Beschreibungen fur ein Gerat auswéhlbar.
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5.2 Einstellung der B

etriebsmodi

Um die Parameter fiir den Betrieb zu konfigurieren, wahlen Sie die Geratebeschreibung den Reiter ,BGH Slot Bus Parameters'.
Dort scrollen Sie bis zum Ordner ,Counter/Encoder Settings’ und wahlen die gewiinschte Funktion fir den Zahler:

Devices v % X|| ) LbraryManager [’ Device M XBIO_DI40_DO40_AI12_AOB_CNT4 X -
=) CounterDemo [~
= ﬂ‘] Device (Berghof MX6 Control) BGH Slot BUS Parameters I Parameter Type Value Default Value Unit #
=80 pLc Logic ) & Type Enumeration of UINT u u
= & Application 8Ef5lotBUS Y0 Mapelng & Filter Enumeration of UINT 0 0
m Library Manager = @ Channel 9
E] Status
E] PLC_PRG (PRG) @ Type Enumeration of UINT u u
= @ Task Configuration Information P Filter Enumeration of UINT
= 10_Slot (10 Slot) = & Channel 10
H XBIO_DI40_DO40_AI12_AO8_CNT4 (XBIO DI @ Type Enumeration of UINT u u
K <Empty> (<Empty>) @ Filter Enumeration of UINT
=- @ Channel 11
& Type Enumeration of UINT u u
@ Filter Enumeration of UINT 0
= [ Counter/Encoder Settings
=\ @ Counter/Encoder 0
@ Type Enumeration of UINT CounterUp (Rising Edge) Deactivated ’]
= @ Counter/Encoder 1 P
T eactivate
@ Type Enumeration of UINT Dez CounterUp (Rising Edge)
= @ Differential Counter/Encoder (0+1) CounterUp (Rising+Falling Edge)
® Type Enumeration of UINT Deg CounterUpDown (Rising Edge)
= & Counter/Encoder 2 Eoun;erUpDown (Rising+Falling Edge
ncoder
R @ Type Enumeration of UINT Dez CounterDirection (Raising Edge)
=+ @ Counter/Encoder 3 CounterDirection (Falling Edge)
@ Type Enumeration of UINT Deactivated Deactivated
| = @ Differential Counter /Encoder (2+3)
‘ @ Type Enumeration of UINT Deactivated Deactivated e
5 =
Uber das |0 Abbild kénnen dann im Betrieb die gewiinschten Z&hler oder Encoderwerte abgerufen werden:
ff) LUbraryManager | Device W XBIO_DI40_DO40_AI12_AO8_CNT4 X -
BGH Slot BUS Parameters Find Filter Show all 3 J
Variable Mappin Channel Address Type Default Value Unit  Descriptio
BGH Slot BUS /0 Mapping ¥ PPINg bd P
+-[ 4 Digital In
Status +- [ Digital Out
+ [ Analog In
Information + - [J Analog Out
o — =% Counter/Encoder 0 %ID62
e % Counter Value %ID62 DINT 0
% Capture Value %ID63 DINT 0
% Capture Event Counter %ID64 UDINT 0
-y Status %IB260  EYTE 0
-4 Counter /Encoder 1 %ID66
+ Differential Counter Encoder (0+1) %ID70
+. 4y Counter /Encoder 2 %ID74
+ Counter/Enco %ID78
+- 4y Differential Counter /Encoder %ID82
< 1 i 3
Reset mapping Always update variables: |Use parent device setting v
“@ = Create new variable "% = Mapto existing variable
Bus cycle options
Bus cycle task Use parent bus cyde setting v
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5.3 Weitere Hinweise zum Betrieb

Beim Betrieb der Counter/Encoder ist folgendes zu beachten:

— Die IOs sollten auch im Stop aktualisiert werden (CODESYS Option in den Gerateeinstellungen) um auch Zahlimpulse die im
Stopzustand erzeugt werden, richtig zu verarbeiten.

— Nach einem Reset COLD, WARM oder ORIGIN sind die Counter Werte 0 und die Counter Register der Hardware werden
auf Standardwerte zuriickgesetzt

— st der Buszyklustask langsamer als 2*8ms wird das erste Bit (update time violation) im Status des jeweiligen Counters/En-
coders auf 1 gesetzt. In diesem Fall besteht die Mdglichkeit, dass Zahlimpulse verloren gegangen sind. Dieses Bit ist nur
durch einen Reset der SPS Applikation oder einen Bootvorgang léschbar.

lhre Ansprechpartner erreichen Sie unter:
Vertriebsteam | T +49.7121.894-131 | controls@berghof.com

Berghof Automation GmbH | Arbachtalstraf3e 26 | 72800 Eningen | www.berghof-automation.com
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