TECHNISCHES DATENBLATT | OPTIONEN & LIZENZEN

Plattform MX6

Softwareoption S103
CODESYS EtherCAT Master

1 Identifikation

Identifikation

Optionskennung S103

Bestellnummer S-05000304-0000

Kurzbezeichnung CODESYS EtherCAT Master

Kurzbeschreibung Mit Hilfe dieser Softwareoption ist es mdglich, die Steuerung als EtherCAT Master in

einem EtherCAT Netzwerk zu betreiben.

Revisionskennung Dokument V1.0

2 Systemvoraussetzungen und Einschrankungen

System requirements and restrictions

Unterstitzte Plattformen oder Berghof SPS Gerate der MX6 Plattform (z.B.: MCs, CCs, DCs).
Gerate Weitere Informationen bezuglich Verfiigbarkeit und Kompatibilitat finden Sie im
Produktkatalog im Abschnitt Optionen.

Firmware Alle
Weitere Anforderungen — Freie Ethernet Schnittstelle
Einschrankungen — Der EtherCAT hat exklusiven Zugriff auf die Ethernet Schnittstelle
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3 Produktbeschreibung

Integrierte EtherCAT-Master-Unterstiitzung im IEC 61131-3-Programmiersystem

EtherCAT ist ein leistungsfahiges Echtzeit-Ethernet-Feldbussystem mit offengelegtem Protokoll. Kurze
Zykluszeiten, kleiner Jitter und verschiedene Netzwerktopologien haben das System zu einem Standard in
vielen industriellen Automatisierungsapplikationen gemacht.

Die EtherCAT-Master-Integration im IEC 61131-3 Programmiersystem CODESYS umfasst:

— einen integrierten Konfigurator fiir den Master und die angeschlossenen Slaves

— einen portierbaren Protokollstack in Form einer CODESYS-Bibliothek

— eine Laufzeitsystem-Komponente flr den direkten Zugriff auf das Ethernet-Interface

— Diagnosefunktionen im Programmiersystem sowie zur Laufzeitiberwachung durch die IEC 61131-3 Applikation

— optionale Unterstiitzung von EtherCAT-Gateway-Modulen zu anderen Feldbussystemen, wie z. B. IOLink, Profibus etc.

Vorteile aufgrund der nahtlosen Integration
Ein Tool mit durchgéngiger Infrastruktur fir SPS-Programmierung und Feldbuskonfiguration:

— Einfachere Konfiguration
— Weniger Fehlerquellen
— Schnelleres Engineering

Ohne gliltige Lizenz kann der EtherCAT Master fiir 30 Minuten im Demo Mode ohne Einschrankungen betrieben werden.
Nach der Installation der Softwarelizenz ist es mdglich die EtherCAT Master Funktion auf der Steuerung zeitlich uneingeschrankt
zu nutzen. Die Lizenzierung erfolgt pro Steuerung.

Eine vollstandige Dokumentation der verschiedenen EtherCAT Master - und Geratekonfigurationsmenus finden Sie in der

CODESYS Online-Hilfe unter:
https://help.codesys.com/webapp/_ecat_f_configurator;product=core_EtherCAT_Configuration_Editor;version=3.5.14.0
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4 Quick Start Guide

Mit diesem bebilderten Quick Start Guide ist es mdglich, ein funktionsfahiges Demoprojekt, das als EtherCAT Master agiert, inner-
halb weniger Minuten zu erstellen.

4.1 Vorbereitende Aufgaben

In der Webkonfiguration der Steuerung muss unter dem Konfigurationspunkt “Network” fir die ETH1 Schnittstelle der “ethercat”
Mode ausgewahlt werden. Damit die Einstellungen wirksam werden muss die Steuerung neu gestartet werden.

Network Configuration

Configuration

| Network|

CAM
Time and Date Hostname 270011200-000325

Display
FTP-5erver

S5H-Server DNS Server 2 0.0.0.0
WEE-Server
Users

SVC Config
Config Protection
Reset Config Mode: static -

System
Info
Licenseinfo NetMask 255.255.255.0
Screenshot
Update Gateway 0.0.0.0
Reboot

PLC-Manager

Control

Config Mode: inactive -
Application Info

Application Files

Font Files ETH1

Diagnostics

PLC Lo Mode: ethercat -

System Log
Ethernet

CAM
Storage Save

COMMON

DMS Server 1 0.0.0.0

ETHO

IPAddress 169.254.255.35

ETHO:1
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4.2 Hinzufligen des EtherCAT Masters

P. 4/6

Uber die CODESYS Funktion “Gerat anhangen® (eng. “Add Device”) muss zuerst ein EtherCAT Master an das SPS-Gerét im

CODESYS Projekt angehangt werden.

[ Add Device

Devices * 0 X
=G Untitiedt
= m Device (Berghof MX6 Control)
= @ #  Cut
Copy
Paste
¥ Delete
Properties...
i3 Add Object 3
) Add Folder...
| AddDevice...
Update Device...
7 Edit Object
Edit Object with...

Mame EtherCAT_Master
Action

@ Append device

() Update device

+. Bl CHharnat Adantar

4.3 Konfiguration des EtherCAT Masters

String for a fulltext search Vendor | <Al vendors>
MName Vendor Version Description
> m Miscellaneous
= m Fieldbuses
+-€AN CANbus
=~ poll EtherCAT
= m-ﬁ- Master
m EtherCAT Master 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.15.0 EtherCAT Master...
|2l EtherCAT Master SoftMotion 35 - Smart Software Solutions GmbH 3.5.15.0 EtherCAT Master SoftMotion...

Mit einem Doppelklick auf den neu hinzugefugten EtherCAT Master kdnnen Sie die Konfiguration 6ffnen.

Wahlen Sie die Option “Netzwerk tGiber Namen einstellen” (eng. “Select network by name®) und stellen Sie das
Ethernet Interface gleich ein wie im Webinterface.
Falls bendtigt, aktivieren Sie die Option “Automatischer Neustart der Slaves® (eng. “Automatic restart slaves®).

Devices - 0

=43 Untitled1
= m Device (Berghof MX6 Contral)
=B PLC Logic
=1} Application
m Library Manager
PLC_PRG (PRG)
= @ Task Configuration
5 EtherCAT Task
=5 MairTask
H] pLC_PRG
[ EthercAT_Master (EtherCAT Master)

[ EtherCAT_Master x

General

Sync Unit Assignment

Log

EtherCAT Parameters

EtherCAT IO Mapping

EtherCAT IEC Objects

Status

Information
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AutoconfigMaster/Slaves

EtherCAT NIC Setting
Destination address(MAC) |FF-FF-FF-FF-FFFF

Source address (MAC) 00-00-00-00-00-00

EtherCAT. ™

Broadcast  [] Enable redundancy

Browse...

Metwork Name ethi

() Select network by MAC]

@ Select network by name

Distributed Clock

Cycletime 4000

Al ||[4]¥
i~
5]

Sync offset 20 %
|:| Sync window monitoring

Sync window 1 s

Options
[[] Use LRW instead of LWR/LRD
[7] Enable messages pertask

I [V] Automatic restart slaves I
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4.4 Hinzufligen des EtherCAT device

Mit der Funktion “Gerat anhangen (eng. “Add Device”) auf dem EtherCAT Master ist es nun mdglich, lhre EtherCAT-Geréate anzu-
hangen. Bitte beachten Sie, dass Ihre EtherCAT-Gerate nur in der Geréateliste erscheinen, wenn die zugehorige Hardware-Be-
schreibungsdatei (XML) in CODESYS installiert wurde.

Devices ~ o X
=5 Untitled1 [=]
= m Device (Berghof MX6 Control)
=81 PLC Logic
=1} Application

m Library Manager
PLC_PRG (PRG)
= @ Task Configuration
8 EtherCAT Task

[H Add Device

Name
Action
@ Appenddevice (7 Insert device () Update device
String for a fulltext search Vendor | <all vendors >
MName Vendor
= ﬁ Fieldbuses
= b EtherCAT
= m-ﬁ Slave

=38 MainTask
) PLC_PRG
[ EtherCAT Master (EtherCAT Master)
% Cut
Copy
Paste
¥ Delete
Refactoring

Properties...

Add Object

+ [ Advantech Co., Ltd. - AMAX-4800 Series EtherCAT I/O Module

+-[ 4 Arnold Mueller GmbH & Co. KG - Controls

4[4 Arnold Mueller GmbH & Co. KG - Drives

+-[ 4 Arnold Mueller GmbH & Co. KG - Power Supplies

+ [ 4 Beckhoff Automation GmbH & Co. KG - Communication Terminals (EL&xxx)
+-[ 4 Beckhoff Automation GmbH & Co. KG - Customer spedific Terminals

+-[ 4 Beckhoff Automation GmbH & Co. KG - System Couplers

+-[ 4 Beckhoff Automation GmbH & Co. KG - TwinSAFE Coupler

=+ Berghof Automation GmbH - ECC-I0 Modules

Micahle Mevice

D Add Folder.. [ ecc a0 12/5 (250 001 000) Berghof Automation GmbH

| Add Device... m ECC DIO 16/16 M {250 000 700) Berghof Automation GmbH

Insert Device... [ Ecc nio 15015 0 250 000 A00) Berghof Automation GmbH

Scan For Devices... I m ECC DIO 1616 P NTL (250 000 200) Berghof Automation GmbH
+--|_{ Berghot Automation GmbH “EtherCAT 10 E-1/0)
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P. 6/6

4.5 Konfiguration des EtherCAT devices

Mit einem Doppelklick auf das neu hinzugefuigte EtherCAT-Gerat kénnen Sie die Geratekonfiguration 6ffnen.
Fir ein Standard-EtherCAT Netzwerk zwischen Slaves und Master miissen keine weiteren Einstellungen um EtherCAT Gerat

vorgenommen werden.

Devices

=5 Uhtitled! (=]

= m Device (Berghof MX6& Control)
=B PLE Logic
=} Application
m Library Manager
PLC_PRG (PRE)
= @ Task Configuration
¥ EtherCAT Task
= @ MainTask
] pLC_PRG
= [ EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
[ Ecc_pio_16_18P_NTL (ECC DIO 16/16 P NTL (250 000 900))

(] ECC_plo_16_16P_NTL x

General Address Additional
-~
Autolnc address Enable expert settings EtherCAT.
Process Data )
EtherCAT address 1001 Optional

EtherCAT Parameters

Distributed Clock
EtherCAT IfO Mapping
EtherCAT IEC Objects

Status

Information

Wiederholen Sie das Hinzufiigen und Konfigurieren von EtherCAT-Geréten, bis die Geratekonfiguration in CODESYS mit der tat-
sachlichen Hardwarekonfiguration, die an die SPS angeschlossen ist, Ubereinstimmt. Wenn dies geschehen ist, laden Sie das

Projekt auf die SPS herunter und starten Sie die Anwendung

lhre Ansprechpartner erreichen Sie unter:
Vertriebsteam | T +49.7121.894-131 | controls@berghof.com

Berghof Automation GmbH | Arbachtalstraf3e 26 | 72800 Eningen | www.berghof-automation.com
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